SiVAS MESLEK YUKSEKOKULU
INSANSIZ HAVA ARACI TEKNOLOJISi VE OPERATORLUGU PROGRAMI

iS YERI STAJ BiLGi FORMU

iS YERINiZIN CALISMA KONULARINI iISARETLEYINiZ.

1.BOLUM MAKINE-MEKANIK

A. OLCME TEKNIGi

[ 1 Kumpaslar

[ ] Mikrometreler

[ 1 Mastarlar
[1Kompratorler

[ ] Debi 6lgme

[ 1 Sicaklik ve basing dlgme
[ ] Diger 6l¢tim teknikleri ..........
B. TALASLI IMALAT BiRIMLERIi
[ 1 Hiz, yon, konum, pozisyon ve hedef
belirleme

[ 1 Klasik torna tezgahi sistemleri

[ 1 CNC torna tezgahi

[1Klasik freze tezgahi

[ 1 CNC freze tezgahi

[ 1 Matkap tezgahi

[ 1 Robotik sistemler

[ ] Ozel imalat teknikleri (Elektro ve Tel
Erozyon)

[ ] Testere tezgahi

[ ] Taslama tezgahi

[ 1 Honlama tezgahi

[ ] Broslama tezgahlari

[ ] Diger tezgahlar ..........
C. TALASSIZ IMALAT BiRiMLERI
[ 1 Haddeleme

[ 1 Ekstriizyon

[ 1 Serbest dovme-basma

[ ] Kalipta dovme-basma

[] Tel gekme

[ 1 Boru imalati

[ ] Sac sekillendirme

[ ] Sivama

[ ]TIs1l iglem birimi

[ 1Pres ve sahmerdanlar

[ ] Kalip imalati

[ 1 Digerleri

4.BOLUM INSANSIZ HAVA
ARACLARI

N. insansiz Hava Araa Sistemleri

[ 11HA Tasarim ve Gelistirme

[11HA Elektronik ve Kontrol Sistemleri
[ 1IHA Yazilimlar1 Gelistirme

[ 1 THA Uretim ve Montaj islemleri

[ 1IHA Test ve Degerlendirme Islemleri
[ ] THA Kalite Kontrol islemleri

[] IHA Bakim ve Onarim iglemleri
[11HA Alaninda Egitim ve Destek Hiz.
[ 1IHA Pazarlama ve Satis1 Islemleri
[11HA Simiilasyon ve Uygulamalar1

[ ] Digerleri

2.BOLUM ELEKTRIK-
ELEKTRONIK

D. ELEKTRIK MAKINALARI
URETIMi YAPAN BiRiIMLER
[1AC/DC Motor

[ 1 Step Motor

[ ] Transformator

[ ] Jenerator
[1 Digerleri

E. GUC ELEKTRONIGI VE
KONTROL BIRIMLERI
[1SMPS Sistemler

[ 1 UPS Sistemler

[ 1US Sistemler

[1BJT, MOSFET ve TRISTOR
elemanlarla yapilan kont. sistemleri
[ ] Digerleri ..........
F. YARI ILETKEN URETIM
BIRIMLERI

[ ] Analog eleman tiretim birimi

[ ] Dijital eleman tiretim birimi
[] Tekli ve tiim devreli elemanlar
[ ] Digerleri ..........
G. SISTEM VE KONTROL
MERKEZLERI

[1NC, DNC, CNC tezgahlar

[ 1 Kontrol, kumanda ve ayar sistemleri
[ ] Hiz, yon, konum, pozisyon ve hedef
belirleme sistemleri

[ 1 Digerleri
H. DEVRE TASARIM BIRIMLERI
[ ] Elektronik devre tasarimu, tiretim,
bakim-onarim merkezleri

[ 1 Olgme aletleri kalibrasyon iiretim,
bakim-onarim merkezleri

[ 1 Digerleri

i. ELEKTRONIK ELEMAN URETIM

BIRIMLERI

[ ] Kondansator

[ ] Direng (karbon karisim, metal film
Vs.)

[ 1 Bobin (AF ve YF igin)

[ ] Digerleri

el [202..

3.BOLUM YAZILIM-SIMULASYON

J. CAD/CAM
[ 1 Autocad

[] Design Cad
[ 1 3dsmax

[] Catia
[]SolidWorks
[1NX
[1Digerleri ..........
K. BILGISAYAR DONANIMI
[ 1 Donanim &geleri

[]Bilisim aglari ve uygulamalart
[ ] GOmiili sistemler

[1 Digerleri ..........
L. BILGISAYAR DESTEKLI
KONTROL SISTEMLERI

[ ] Endiistriyel Robotlar

[1PLC, FLC, PLA, PLD, PL, FPGA

[] Yapay zeka kontrol sistemleri

[ ] Goriintii isleme

[ ] Kestirim taniyan ve gelisigiizel
parametreli kont. sistemleri

[ 1 Dogrusal ¢ok degiskenli kontrol
sistemleri

[ ] Dogrusal olmayan ¢ok degiskenli
kontrol sistemleri

[ ] Desen tanima

[] Sistem modelleme, kimliklendirme ve
kontrol

[ ] Sureg denetim, ayrik zamanli sist. ve
kontrol

[1 Digerleri ..........
M. YER KONTROL iSTASYONU
PROGRAMLARI

[1Mission Planner

[ 1 APM Planner

[1MAVProxy

[1UgCS

[ 1 QgroundControl

[ 1 ArduPilot

[ ] BetaFlight

[ 1 Multiwii
[1INAV

[ ] Digerleri

Miiessese Adi ve Adresi:
Formu Dolduranin
Adi ve Soyadi:

Gorevi: [ ] Teknik Miidiir

[ ] Miithendis

Yukaridaki gruplardan toplam isaretlenen kutucuk sayist
Not: Bu form, 6grencinin Staj yapacagi yerin staj konular1 yoniinden taninmasi amaci ile diizenlenmistir.

adettir.




